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TITULO: HERRAMIENTA DE PULIDO/LIJADO COLABORATIVO HOMBRE-ROBOT

DESCRIPCION DE LA TECNOLOGI

Se trata de una herramienta de pulido disefiada
para ser anclada en el efector final de cualquier
robot, industrial o colaborativo, ya que esta
equipado con dos sensores que miden la
fuerza generada por el robot sobre la superficie
y la fuerza generada por el operario sobre la
herramienta. Si el robot ya esta provisto de
capacidad de medir la fuerza en su efector
final, se puede eliminar el sensor
correspondiente de la herramienta. El robot, por
tanto, puede responder a ambas sefiales, de
forma que se puede utilizar para que el robot
realice un aprendizaje por imitacion de la tarea
en el caso de operarios expertos o también
para el entrenamiento de personal nuevo.

La herramienta estda equipada con un motor
que permite el movimiento giratorio de un disco
de pulido o lijado, a una velocidad variable,
elegida por el operario a través de la pantalla
del interface hombre-maquina (HMI) o por el
propio robot si dispone de la informacion
necesaria. Este HMI puede ser retirado de la

SECTORES DE APLICACION EMPRESARIAL

parte de la herramienta anclada al robot para
evitar colisiones de la misma con el entorno en
caso de trabajo autdbnomo o para ser utilizado
en otro robot que lo requiera.

La herramienta estd dotada en su base, de
forma opcional, de un sistema de acoplamiento
formado por un muelle y un amortiguador que
permite al robot hacer contacto con la
superficie de forma suave y que se puede
bloguear electrénicamente una vez se inicia el
proceso de pulido para evitar inestabilidades
del robot durante la tarea.

Sectores industriales donde se requiera la aplicacién de operaciones de
lijado/pulido de superficies como puede ser el sector de automocion, sector del
mueble, fabricacion de materiales porcelanicos o sector del cuero.

ENTAJAS TECNICAS Y BENEFICIOS EMPRESARIALES

Las ventajas fundamentales del sistema son su versatilidad y maniobrabilidad
que permite llevar a cabo la operacién de lijado/pulido con facilidad, evitandose el
dafado de las superficies y ademas facilitando incluso el aprendizaje del proceso por

parte de nuevos operarios.

ESTADO DE DESARROLLO DE LA TECNOLOGIA

Se dispone de un prototipo preparado para su desarrollo y comercializacion.

DERECHOS DE PROPIEDAD INDUSTRIAL E INTELECTUAL

Protegido mediante modelo de utilidad en Espafia. Los derechos corresponden a la Universidad
Miguel Hernandez de Elche (51%) y a la Universidad Politécnica de Valencia (49%).
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COLABORACION BUSCADA

Colaboracién con empresas interesadas para llevar a cabo pruebas de concepto de la tecnologia
que faciliten su comercializacion e implantacién industrial.

IMAGENES RELACIONADAS

Imagen 2: Operario realizando una tarea de pulido colaborativo con un robot
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DATOS DE CONTACTO

Mariano Almela Alarcén

M.almela@umbh.es

Servicio Gestion de la Investigacion - OTRI
UNIVERSIDAD MIGUEL HERNANDEZ DE ELCHE
Avda. de la Universidad s/n

Edif. Rectorado y Consejo Social

03202 Elche, Alicante

Telf.: 966658733
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