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TITULO: DISPOSITIVO ROBOTICO MODULAR Y AUTO-ADAPTATIVO PARA LA REHABILITACION
DE LA MANO Y PROCEDIMIENTO DE USO

DESCRIPCION DE LA TECNOLOGIA

Esta tecnologia consiste en un
dispositivo robético modular y auto-
adaptativo para la rehabilitacién de
la mano, que esta comprendido
por: un dispositivo robético de tipo
exoesqueleto, un sistema de
estimulacion dorsal y palmar
sincronizado con el movimiento
asistido de apertura y cierre de la
mano, un sistema de fijacion y
liberalizacion entre el dispositivo y
la mano del usuario basado en el
uso de sistemas de tipo clip
magnetizados o similares, un
sistema de adquisicién de senales
fisiolobgicas mediante sensores
embebidos en el sistema de
fijacion del dispositivo, un sistema
de control y un sistema de realidad
virtual con diferentes actividades
terapéuticas.

Se entiende por auto-adaptacion
del dispositivo la capacidad del
dispositivo en modificar el nivel de
asistencia proporcionado por el
mismo junto con el nivel de
complejidad de la terapia de
rehabilitacion en funcién de la
estimaciéon en tiempo real de la
intencion del wusuario, estado
fisiolégico del mismo y su
desempeno durante la realizacién
de terapias de rehabilitacion
asistidas por el dispositivo.

Esta tecnologia hace posible la
rehabilitacion total o parcial de
personas que han perdido total o
parcialmente la funcion motora de
la mano y/o la asistencia a
personas en la realizacion de
tareas cotidianas que requieran la
funcionalidad de prension de la
mano.

SECTORES DE APLICACION EMPRESARIAL

Sector técnico de la robdtica médica, mas concretamente en lo relativo a robdtica de
rehabilitacion y robdtica asistencial.

ENTAJAS TECNICAS Y BENEFICIOS EMPRESARIALES

El dispositivo robodtico permite ser configurado localizando sobre la base tantos
modulos, formados por actuador lineal y mecanismo de tipo exoesqueleto, como
dedos de la mano se quieran rehabilitar y/o asistir durante tareas de la vida diaria,
incluyendo el control del mecanismo de apertura y cierre de la mano.

ESTADO DE DESARROLLO DE LA TECNOLOGIA

Se ha desarrollado a nivel de prototipo.
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DERECHOS DE PROPIEDAD INDUSTRIAL E INTELECTUAL

Protegido por patente en Espafa. La titularidad corresponde en su totalidad a la Universidad
Miguel Hernandez de Elche

COLABORACION BUSCADA

Colaboracién con empresas interesadas para llevar a cabo pruebas de concepto de la tecnologia
que faciliten su comercializacion e implantacién industrial.
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